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Pré-requisitos/breve revisdo das ferramentas matemiticas utilizadas no curso (andlise grafica, vetores
e matrizes). Definicdes e importdncia do estudo de mecanismos. NogGes gerais sobre mecanismos
mecanicos. Descricao e classificagdo dos mecanismos. Graus de liberdade. Transmissdo por contato
direto. Transmissdo de movimento com pegas intermedidrias. Mecanismos articulados comuns.
Analise cinemdtica de mecanismos: posicao, velocidade e aceleragdao. Abordagem de alguns mecanicos
planos didaticos e de grande utilizagdo na engenharia mecanica. Analise de projeto de cames. Teoria
das engrenagens. Trens de engrenagens. Nogdes sobre forgas inerciais em maquinas e balanceamento.

OBJETIVOS

GERAIS:
Oferecer as fundamentagOes tedricas necessarias para andlise de problemas envolvendo cadeias de
componentes mecanicos em maquinas, mostrando-se como se fazer andlises de posi¢do, velocidade e
aceleragao para subsidiar projetos e modificagdes de maquinas.
ESPECIFICOS:
— Capacitar a abordagem de problemas onde se faz necessario a observacdo do percurso de
pecas em movimento e acomodagbes espaciais;
— Mostrar a importancia da analise cinematica para o projeto de maquinas;
— Desenvolver habilidades para resolucdo de problemas referentes a transmissdo de movimento
e carga para realizacdo de um determinado trabalho;
- Desenvolver habilidades para identificagdo de parametros dindmicos importantes para o
projeto de maquinas.

METODOLOGIA (recursos, materiais e procedimentos)

Aulas expositivas utilizando Datashow, Notebook, quadro branco, pincel, apagador, Livros e apostilas
didaticas; discussdes dialogadas; resolucdes de problemas.

FORMAS DE AVALIACAO

A avaliagdo sera feita mediante a realizacdo de trés avaliagdes escritas com questdes discursivas e
objetivas.




TEMAS ABORDADOS/DETALHAMENTO DA EMENTA

UNIDADE 1 - INTRODUCAO

1.1 — Revisao de alguns conceitos matematicos e introdu¢ao ao estudo de mecanismos: vetores e
equacodes vetoriais; 1.2 — Mecanismos x Maquinas; 1.3 — Movimentos planos, helicoidais e esféricos;
1.4 — Ciclo, periodo e fase de movimentos; 1.5 — Pares cinematicos, conexdes e cadeias; 1.6 — Inversao
e transmissdao de movimento.

UNIDADE 2 — SISTEMAS ARTICULADOS; 2.1 — Principais mecanismos mecanicos encontrados em
maquinas; 2.2 — Graus de liberdade de mecanismos; 2.3 — Tipos e classificacdo; 2.4 — Sistemas de
quatro barras; 2.5 — Sistemas biela manivela; 2.6 — Mecanismo de retorno rapido; 2.7 — Alavanca
articulada; 2.8 — Junta de Oldam; 2.9 — Geradores de retas e pantégrafo; 2.10 — Junta de
Hooke/universal; 2.11 — Garfo escocés; 2.12 — O mecanismo de Genva.

UNIDADE 3 — EXCENTRICOS e CAMES

3.1 — Projeto grafico e analitico de excéntrico; 3.2 — Excéntrico de disco com haste radial; 3.3 —
Excéntrico de disco com haste oscilantes; 3.4 — Excéntricos com haste de retorno comandado; 3.5 —
Outros tipos de excéntricos.

UNIDADE 4 — ENGRENAGENS CILINDRICAS

4.1 —Introdugdo as engrenagens de dentes retos; 4.2 — Propriedades da evolvente; 4.3 — Caracteristicas
de acdo da evolvente; 4.4 — Engrenagens intercambiaveis; 4.5 — Engrenagens internas.

UNIDADE 5 — ENGRENAGENS CILINDRICAS ESPECIAIS

5.1 — Teoria das engrenagens cilindricas especiais; 5.2 — Pares com distancias entre centros
aumentadas; 5.2 — Pares com cabegas aumentadas.

UNIDADE 6 — ENGRENAGENS CONICAS HELICOIDAIS E SEM-FIM.

6.1 — Teoria das engrenagens coOnicas; 6.2 — Dimensdes dos dentes para as engrenagens cOnicas de
dentes retos; 6.3 — Engrenagens cOnicas de dentes retos em eixos com angulos diferentes de 902.

6.4 — Engrenagens cbnicas espirais; 6.5 — Engrenagens hipdides; 6.6 — Teoria das Engrenagens
helicoidais e engrenamento helicoidal; 6.7 — Engrenagens helicoidais de eixos paralelos; 6.8 —
Engrenagens helicoidais de eixos transversais; 6.9 — Conjuntos sem-fim coroa.

UNIDADE 7— REDUTORES E TRENS DE ENGRENAGES

7.1 — Introdugdo aos redutores e trens de engrenagens; 7.2 — Trens planetarios; 7.3 — Aplicacdes dos
trens de engrenagens planetdrios; 7.4 — Montagens dos trens planetdrios; 7.5 — Projeto e
dimensionamento de redutores.

UNIDADE 8 — INTRODUGAO A SINTESE

8.1 — Projeto de um quadrilatero articulado para valores instantaneos de velocidades angulares e
aceleragdes; 8.2 — Projetos de mecanismos articulados para geracao de fungGes (andlise do mecanismo
de quatro barras); 8.3 — Projeto grafico de um mecanismo de quatro barras para geracdo de fungdes.
UNIDADE 9 — ANALISE DE FORCAS EM MAQUINAS.

9.1 — Forga de Inércia e Torque de Inércia; 9.2 — Determinacgado de forgas; 9.3 — Distribuicdo de forgas de
inércia; 9.4 — Dimensionamento de volantes;

UNIDADE 10 — INTRODUGAO AO BALANCEAMENTO DE MAQUINAS

10.1 — Balanceamento de rotores; 10.2 — Balanceamento estatico e dindmico; 10.3 — Balanceamento de
massas alternativas;
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